Cechy:

Pasywny czujnik podczerwieni PIR-600 z nowatorskim i pieknym stylem,
idealny do usprawnienia, mozna latwo zainstalowac. Przeznaczony jest
do wykrywania ruchu wewnatrz czlowieka. Przyjety zaawansowany chip

logiki rozmytej i inteligentna analiza odrdzniaja sygnat miedzy ruchem i
ciala a zakloceniami, aby zminimalizowac falszywe alammy. Wbudowany D € te k to r rUCh PI R
Instrukcja obstugi

brzeczyk przypomina o niskim stanie baterii i zdarzeniu alarmu sabo-
tazowego, ktore zapewnia bezpieczenstwo.

1. Oknowykrywania

2. Wskaznik LED

3. Przycisk uczenia sie
4 Clip

5. Komora baterii

6. Zworka strefy
7.Buzzer

8. Przycisk sabotazu

9. Czujnik podezeraieni

Czujnik podczerwieni: VWykrywa promienie podczerwone uwalniane przez ruc Specyﬁkacja'
ludzkiego ciata. Prosze nie dotykadé powierzchni i utrzymywac w cz:,lst&:'sr,wr :

Po otwarciu ohudowy wiacznik sabotazu zostanie uruchomiony, prze%a@nlk .
sabotazu: generowanie sygnalu alarmowego.

Zasilanie: DC 3V (AA 1.5V LR6 Battery x 2pcs)

Prad czuwania : =B0uA

Prad alarmu; =12ma

Zasieg wykrywania: 7-8m/110°

Dystans wykrywania: =80 m (in open area without interference) Wireless RF
(zestofliwosé: 315MHz/433MHz(+75KHz)

Temperatura/wilgotnosé: -10°C-55"C/<80%

Wymiary czujnika: (LxWxH): 90*52*36.5mm

Wymiary wspornika; (LxwWxH): 48*26*29mm
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natadowania baterii. Je<li jest w stanie stabego il
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Weskaznik stanu
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Instalac:ja i test przejscla

Tryb testowania:

Po wtaczeniu zasilania wskaznik LED mignie 5 razy, a brzeczyk wyda
5 sygnalow dzwiekowych, aby przejs¢ do trybu testowego. Wtym
stanie kazdy ruch wywota detektor i aktywuje sygnal alarmu. Detektor
wechodzi w tryb pracy po 20 wykryciach.

Tryb pracy:

W tym stanie wykrywacz wchodzi w tryb uspienia, aby oszczedzac
energie po pierwszym wykryciu. Jesli w ciagu 4 minut nie dojdzie do
ruchu, czujka powraca do stanu roboczego. Jesli nastapi wykrycie
4 minuty, detektor czasu powrdci do stanu roboczego zostanie
odpowiednio dodany.

Instalacja:

1. Detektor ruchu powinien byé zainstalowany przy wejsciu lub wyjsciu,
ktory intruz moze z latwoscia wejsé.

2. Detektor jest bardziej czuty na ruch krzyzowy niz na bezposredni ruch.
Wydajnos¢ wykrywacza jest optymalna podczas wykrywania kierunek jest

w poprzek kierunku chodzenia intruzow.

3. Nacisnij zacisk, wioz baterie poprawnie, a nastepnie zamknij pokrywe.

4. Za pomoca srub przymocuj wspornik wykrywacza na scianie, zatoz

detektor do wspornika.

5. Trzymaj wskaznik LED we wiasciwym kierunku. Wysokosé mocay

wynosi okoto 2 ~ 2,2 m od ziemi.

6. Dostosuj wysokosé montazu lub wspornik, aby zmienié wykryw
odleglosé i kat.

Test przejscia:
1. Po wiaczeniu zasilania wskaznik LED mignie piec razy, a
brzeczyk wyda piet sygnatow dzwiekowyeh, aby przejs¢ do
stanu roboczego. :
2. Przejdz przez ohszar wyki

w poblizumiejsc, gdzie szybko
to przeptywa strumien powietrza.

{ duktmoze zmnigjszyt mozliwosé wiamania, ale zale-
saby uzytkownik podiol wszystkie niezbedne srodki
osci dla bezpieczenistwa i ochrony nieruchomosei. ><
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taczenie detektora ruchu PIR z Panelem sterowania

MNowo zakupiony wykrywacz ruchu PIR powinien zostat zarejestrowany na
panelu sterowania przed uzyciem. Aby uzyskaé informacje na temat okreslonegj
operacji, zapoznaj sie z instrukcja obslugi systemu alamowego.



